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DANS LE SPATIAL

DESCRIPTION DU DÉFI


	text9: Votre défi est d'imaginer un couple ballon/drone à coût maîtrisé permettant d'augmenter sensiblement l'autonomie de la charge utile du drone et les services que pourrait rendre le système (observation en zone sinistrée, surveillance de zone...).

Vous identifiez les cas d'usage, les clients, ainsi que les modèles économiques associés.

	text8: Les drones ont une autonomie et un rayon d'action limités. Un des moyens de prolonger leur autonomie et d'effectuer une première phase de vol sous ballon (captif ou non), puis de libérer le drone (à voilure fixe ou tournante) en altitude et de poursuivre le vol. Avec un ballon captif, le drone peut même rester à poste aussi longtemps que le permet le ballon.

Le système doit pouvoir facilement être transporté pour être employé dans des zones sans infrastructures.

L'intérêt peut aussi être d'avoir un ballon "perdable" (ou stratosphérique) et un drone portant une (ou assurant le retour de la) charge utile.
	Text2: Effectuez une étude de faisabilité succincte de votre solution
	text3: Concevez une solution technologique bas coût 

	text1: Définissez le modèle économique
	text5: 

Gonflez votre autonomie 
	text4: 
Imaginez les usages potentiels d'un couple ballon drone
	text6: DGA05
	text7: Augmentez l'autonomie des drones avec des ballons
	Image1: 
	Image2: 
	text10: actinspace.org/challenges


